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Abstract 
In allusion to the history and actuality of aerospace technologies, the hypostases of aerospace tech-
nologies were systematically summarized as follows: The core and key hypostasis of aerospace tech-
nologies still rest on the quantitative changes of basic technologies which were developed in the recent 
millions of years, that is, human all along used the principle of action and reaction forces in the 3-Di- 
mensional geometry space; and there is still no essential evolution, that is, human cannot avoid the 
4-Dimensional space (geometry space and time) for the flight motion, and then all the flight motions 
are restricted by the relationship between all kinds of action forces and structural masses. UFO cannot 
be comprehended by the modern technological actuality of human aerospace principle. Based on the 
information of UFO flight phenomena which human observed, this paper guessed that the possible fact 
of UFO flight principle is the transformation motion among some multidimensional astrospace, or all 
known forces (including inertial force) acting on UFO are avoided. The UFO provides human with 
original teaching material and sample for astronautics to scientifically explore the whole universe. 
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摘  要 

针对航天航空科学技术研究的历史与现状，本文系统总结了航天航空科学技术研究发展的根本原理，认

为：人类现代航天航空的核心关键科学技术的根本原理仍然停留在上百万年来所发展的基本技术上的量

变，即一直在3维几何空间中采用作用力产生加速运动原理；还没有发生本质的变化，即人类没有回避

开飞行运动必须在4维空间(几何长度与时间)中进行，因而全部的飞行受到在4维空间中各种作用力与结

构质量等相互关系的约束。根据人类观测到的UFO飞行现象信息，人类现代航天航空的科技原理很难理

解UFO，本文猜测UFO可能的飞行原理是多维宇宙空间跨越转变运动，或者是在UFO的新型作用力，并

认为UFO为人类航天航空原理以及科学探索全宇宙提供了原始教材与样品。(本文中UFO仅单指来自外星

高级智慧生命的飞行器)。 
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1. 引言 

UFO 是在上世纪 40 年代被人类重视的，这是因为人类已经发明了自己驾驶的飞机，才会重视到其

它飞行器，并希望采用人类建立的飞行原理解释 UFO；我们猜测可能所谓的 UFO 在上世纪 40 年代之前

就经常到地球上来观察人类，但那时的人类没有意识到“人造”飞行器的概念，即对各种 UFO 现象，有

别的合理解释。 
UFO 的操作者到地球上来的目标可能是想占领控制全部宇宙多维空间，包括地球及其附近的多维空

间，因为宇宙内外的全部物质体生存的目标都可能是永远在为自己占有及掌控最大的多维空间[1]-[4]；人

类科学探索研究的最终目标也可能是占领控制全部宇宙多维空间，并完全自由地应用全部宇宙物质

[1]-[4]。太阳系之外是存在许多种类物质体，其中有些地球之外的奇异物质体来到地球上离人类不远处，

让人类渐渐发现了，认为是 UFO。因此，近半个多世纪来，越来越多的人渐渐醒悟过来，从不同(学科专

业)角度进行 UFO 探索研究，取得了许多研究成果，主要表现在一些发表的论文上(如文献[5]-[11])。 
本文基于人类航天航空飞行器基本原理[12]-[15]及其功能特性的发展现状，全人类科学技术的发展特

性[1]-[4]，以及宇宙物质运行的统一机理[1]-[4]等，从人类的飞行根本原理与技术上与 UFO 进行飞行特

性对比、飞行对抗(因为 UFO 未经人类邀请或允许就肆意反复进入人类生存的家园中的任意位置，这意

味着人类与其进行飞行对抗[16]-[26])，等等，分析了 UFO 的可能原理与技术。 

2. 人类航天航空原理与技术特征的现状 

在人类生存的 4 维宇宙空间(时间 + 3 维几何空间)中，存在着“作用力产生加速运动的推进原理”，

即让运动体受一定力的作用，运动体则按照该作用力合力的方向运动。这个推进原理早在人类的祖先的

祖先……的祖先就一直在应用，直至今日： 
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例如：关于采用作用力控制物体在空中运动，早在原始人时期的“石器时代”，采用作用力控制物

体在空中加速运动，是人人均会的，典型例子是用石头砸东西(如图 1 所示)，石头受手作用力加速飞行到

他们要打击的猎物，即用手给该块石头作用力而对石头在 3-D 几何空间进行加速运动；中国原始人的弓

箭时期(如图 2 所示)，即是用弓给该箭作用力而对箭进行加速飞行运动；中国古代的帆船时期(如图 3 所

示)，即是用风帆给船作用力而对该船进行加速运动；中国古代的火箭时期(如图 4 所示)，即是用喷射物

质体产生的力作用在该火箭上对该火箭进行加速飞行运动，等等。 
 

 
Figure 1. Stones are flinged at quarries by primitives 
图 1. 原始人用石头砸猎物 

 

 
Figure 2. Chinese primitives shoot arrow 
图 2. 中国原始人的弓箭 

 

 
Figure 3. Sailboat in archaic China 
图 3. 中国古代的帆船 
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Figure 4. Rocket in archaic China 
图 4. 中国古代的火箭 

 

以上人类分别让石头、弓箭、帆船、火箭在 4-D 空间中加速运动，虽然形式上不同，但其本质全是

采用了在 4 维空间中“作用力产生加速运动原理”，没有摆脱该作用力产生加速运动原理的范畴。 
人类的航天航空技术的主要、核心、关键技术的基本原理仅仅只是是在人类生存的 4 维空间中的“作

用力产生加速运动的推进原理”，即让运动体(飞行器)受一定力的作用，飞行运动体则按照该作用力的合

力方向加速运动。 
在目前全人类可以实现的航天航空飞行器中，航天航空飞行器由以下系统组成：推进系统，飞行器

的结构与材料，热防护系统，飞行导航(及对外观测)、制导与控制系统，通讯系统，自动驾驶仪，自身的

维护系统，等等；这些航天航空技术的主要、核心、关键系统与技术是运载技术即推进系统，其全部的

飞行基本原理均仅仅只是在人类生存的 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，即是：采用

作用在飞行器上的作用力，通过控制一些可控力(如推力、气动力等)并借助一些自然力(如引力、离心力

等)，使飞行器按照合力的方向运动，向人类期望的目标飞行。 
全部的飞行器均基于以下形式的运动微分方程[1] [26]-[34]进行在 4 维空间中的飞行： 

( )
( )

P F tdV
dt m t

+
= ∑
 



                                  (1) 

式中，V


是在 4 维空间中的飞行速度， P


是作用在飞行器上的推力矢量(如图 5 所示)，∑ �⃗�𝐹(𝑡𝑡)是作用在

该飞行器上的(推力之外)全部力之和，包括：各种引力矢量、空气气流作用力、等各种作用力矢量， ( )m t
是飞行器的质量。在不同的飞行环境中，该运动微分方程具体形式与作用力是不同的，一些典型情况如

在太阳系中的深空探测飞行器、在地球附近的导弹、再入飞行器、航天运载飞行器、有控炸弹、民航飞

机的运动方程分别参见文献[1] [26]-[34]所示。 
由飞行的根本基理可以看到，在飞行器的组成系统中，唯一的核心关键技术是：推进系统。其它系

统均对航天航空飞行器的运载功能没有根本上的改变，比如，飞行器的结构与材料可以承受任意强大的

作用力，且其比重接近零，对飞行器的运载功能也不能发生根的改变。以下总结人类现代航天推进系统

与其它主要系统的发展状态[13]-[44]： 

2.1. 推进系统 

人类航天航空的原理技术中，核心关键原理技术是发动机。迄今航天航空推进系统的现状与发展方
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向全部都是基于作用力产生加速运动的推进原理，存在以下形式的发动机及产生的加速飞行[12]-[15]，分

类如下图 6 所示，即： 
1) 火箭发动机，典型的是：① 化学火箭发动机：液体火箭发动机，固体火箭发动机，固-液混合火

箭发动机，还有特种火箭发动机，如：膏体推进剂火箭发动机、气体推进剂火箭发动机、电火箭推进、

其他火箭推进方案，用于航天运载器、临近空间飞行器、各种导弹、无人机，等等。② 非化学火箭发动

机：电火箭发动机，核火箭发动机，太阳能火箭发动机。 
2) 核能发动机，核热火箭，气芯堆火箭，分裂碎片火箭，裂变帆，核盐水火箭，核脉冲推进，核聚

变火箭，等等。 
3) 太阳能推进系统(太阳能火箭发动机)，利用太阳光的帆板式推进，用于深空探测飞行器，卫星，

等等。 
4) 燃气涡轮发动机：涡轮喷气发动机，涡轮风扇发动机，涡轮螺浆发动机，涡轮浆扇发动机，涡轮

轴发动机，垂直起降发动机。喷气式发动机，用于大气层内飞行的飞机，等等。 
5) 高超音速(涡轮)冲压发动机，脉冲爆震发动机，用于航天运载器、临近空间飞行器、导弹、无人

机等等。 
6) 螺旋桨发动机，主要用于直升机、固定翼飞机，无人机，等等；以及(鸟类)捕翼。 
7) 各种组合发动机，用于大气层内飞行的飞机，等等。 
(8) 反物质发动机，分别为湮灭为能源，反物质做催化剂，反物质湮灭加热推进剂，可用于各种(在

大气层内外飞行的)航天航空飞行器，等等。 
9) 借力飞行原理，在大气层内外的各种飞行器均存在这种现象，借大气风力而飞，借太阳光压力而

飞，借其它作用力，如各种引力、磁场力等而飞行； 
10) 回避开全部引力后的飞行； 
11) 其它可能的不同形式“作用力产生加速运动”的飞行原理。 
以上各种推进与加速飞行技术中，有些推进技术是成熟的工程技术，如火箭发动机、活塞式发动机、

空气喷气发动机、组合发动机、借力飞行等，已经在具体的实际工程中得到成熟应用；而一些技术是发

展方向，如反物质发动机、核能发动机、回避引力场等，正在研究过程中。 
虽然以上各种推进与加速飞行技术在人类航天航空飞行中得到应用，但是图 5 与图 6 所示的各种发

动机推进系统或加速飞行技术的原理，与图 1~图 4 中所示的物质体加速运动原理，在根本上均是完全一

样的，即图 1~图 6 中所示的物质体加速运动原理，都仅仅是物质体受作用力而产生加速度的运动原理。

这充分说明：现代人类领先的航天航空推进原理与技术，以及未来人类航天科学幻想奋斗目标(如回避引

力场的飞行原理)的本质，与人类祖先让石头加速运动的原理，在本质上完全一样，本质上没有任何进展，

只是表现形式上不同。 

2.2. 飞行器的其它系统特性的简要概述 

飞行器的其它系统包括学科较多，主要系统是：飞行器的材料，导航与飞行控制系统，电子与计算

机系统，另外，还有飞行器的制造与加工技术，等等。以下简要总结概述主要系统的特性，以及各种主

要航天运载飞行器总体特性： 

(1) 飞行器的材料特性 
各种类飞行器的材料具有许多特性，如下： 
可承受作用力的结构强度不断增大，抗压能力不断增大，比重不断减少，抗高温特性不断增强，抗

辐射能力不断增强，雷达隐形能力不断增强，利用太阳能的功能不断增强……；即基于这些材料，飞行 
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Figure 5. The propulsion flight principle of accelerated motion 
by thrust 
图 5. 作用力产生加速运动的推进飞行原理 

 

 
Figure 6. The categories about the kinds of propulsion systems 
and accelerated flight technologies 
图 6. 各种发动机推进系统或加速飞行技术的种类 
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器在有效载荷一定的条件下，其起飞重量很小，航天飞行器可以在高温(2000 度以上)环境中飞行，可以

承受 100 g 以上的机动过载，飞行器可以逃避无线电的跟踪(即具有隐身功能)，航天飞行器具有抗辐射特

性，飞行器具有吸收太阳能而飞行的特性，等等。 
(2) 导航与高智能飞行控制系统特性 
在地球附近与在太阳系内，导航系统主要有：全球定位 GPS 系统，惯性导航系统[32]-[41]，无线电

导航，天文导航，数字地图导航系统，图像导航，红外线系统，声纳系统，等等。当飞行器在地球附近

飞行时，组合导航系统具有厘米级的精度、实时在线、高度稳定可靠、很强的抗干扰等特性。但飞行器

飞离太阳系(如果长时间在外飞行而在银河系的一个星球表面)，离开地球基地的支持，飞行器导航系统难

以提供(厘米级)高精度、高度稳定可靠等特性、难以对付未知随机干扰源的“对抗”扰动。 
在地球附近与在太阳系内，飞行控制系统特性主要体现在：全局系统化优化，鲁棒性，自适应性，

容错特性，等等[1] [32]-[44]；在不同飞行环境中，不同种类飞行器采用不同的、相应的控制方法进行飞

行，如战机相互之间的对抗空战，民航飞机的运输飞行，导弹之间相互攻防对抗(即最优拦截与最优突

防)[1] [16]-[38]，各种航天器针对不同飞行任务的能量最少、最可靠安全稳定的飞行，等等。虽然许多种

类的飞行器均具有自我防护能力，最优飞行对抗技术与协同能力，但飞行器飞离太阳系，飞行器的飞控

能力与最优对策均难以对付从未进入过的未知环境中的未知干扰或对抗。 
(3) 飞行器的相互观测能力、相互通信功能 
飞行器的相互观测能力主要体现在无线电与雷达系统、红外观测系统、全球观测系统，等等，可以

高精度地、实时在线地、准确可靠地观测出所跟踪的目标飞行器[14]-[44]；同时所跟踪的目标飞行器也采

用无线电隐身技术、诱饵技术等技术，以达到逃避被观测的目的[21]-[26]。 
飞行器之间可以相互进行各种实时在线通信，如语音、动态图像通信，大规模的数据交流与传输，

等等。但在无线电受约束时(如再入飞行器在黑障区)就难以进行无线电通讯，无线电通讯者之间距离较远

时通讯交流会受到延迟，如果地球与月球之间，通讯交流会受到延迟 1 秒以上，如果两者之间相距 100
光年，通讯交流会受到延迟 100 年，等等。 

(4) 飞行器的自动驾驶、各种资源补给、自身维护特性[12]-[44] 
在地球附近与太阳系内，各种无人驾驶飞行器(如无人机、各种导弹等)均采用自动驾驶控制飞行器作

各种机动飞行，在各种未知的随机干扰环境中，飞行器具有高度人工智能，飞行器均能够完成其飞行任

务；众多无人飞行器之间还可以进行相互对抗与协同，等等。 
在其它飞行器的协同配合下，许多种类的航天航空飞行器可以进行一些资源补给，如可以给飞机进

行空中加油，可以给大气层外的空间站进行各种资源(包括：人员往返、各种一定重量的物质体运入或回

收，等等)补给，但在现阶段，飞行器上尚缺乏物质资源的循环再生功能。 
许多航天航空飞行器具有自身维护特性，如故障诊断系统可以准确可靠、实时在线地发现自身某子

系统中的某(些)元器件存在的具体故障，并对飞行器给出容错控制指令，实现安全的、高性能的飞行。 
(5) 各种飞行物体系统的特征 
1) 各种人造航空航天飞行器[12]-[44]系统的总体技术特征 
天地往返运输系统特性：各种类型航空航天飞行器系统分别具有以上所述的不同种飞行特性。现代

天地往返运输系统，如航天飞机、宇宙飞船、临近空间飞行器、各种导弹、深空探测飞行器、空间站、

卫星、进入其它星体的人造飞行器系统等，可以经常发射(或被发送)到指定的飞行轨道上(如地球同步轨

道、月球等)，并可安全返回地球表面，或飞行到其它空域。即人造飞行器可以摆脱地球引力场而加速飞

行离开地球，飞行能满足许多种约束条件并完成飞行任务，如高可靠性、气动加热、最大可用过载、回

避飞行禁区，与各个系统相互协同配合，等等；但现代人类航天运输系统的往返代价太高，每飞行一次，
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均显得不平凡不容易，没有到达高度安全可靠的特性(即不如航空、陆地交通安全)，天地往返运输系统最

大的不足特性是：① 所耗燃料太多，起飞重量的大部分是推进系统(包括燃料、发动机储箱、发动机结

构重量等)，② 相对于宇宙空间来说，飞行速度太低，目前人类无法想象与到达 1 光天之外的星体去作

探索，③ 还没有开始幻想航天飞行器的自身自我繁殖能力。 
航空飞行器系统特性：现代航空飞行器系统，如民用飞机、军用飞机、各种导弹系统等，可以经常

在大气层中飞行到达到指定的位置，飞行能够满足许多种约束条件并完成飞行任务等；现代人类航空运

输系统天地往返运输系统最大的特性是：① 飞行技术是模仿飞行生物的飞行原理(用各种力矢量之和产

生加速度而实现飞行)；飞行的安全可靠性、自我保护能力、无人机的智能、机动飞行等还远远不如各种

飞行生物。② 相对于宇宙空间来说，飞行速度太过低。③ 还没有开始幻想航空飞行器的自身自我繁殖

能力，这也远远不如各种飞行生物。 
2) 在太阳系中非人类制造的飞行运动物体的总体飞行特征[1] [28] 
在全部宇宙物质都在永无止境地运行，目前人类发现在太阳系中有数以十万计的行星、小行星以及

更细小的运动体，各运动体产生的引力场等各种肉眼不可观测的物质场，光线等；在一些行星及其卫星

上存在各种各样的运动体，如物质分子、原子……，等等。这些非人类制造的运动体(如数以十万计的行

星、小行星)通常不存在推进系统而运动，而各种物质体运动特性无奇不有、奥妙无穷，如行星及其卫星

等是在作看似有规律的运动，各种物质体真正的运动特性，人类还在探索之中。 
(6) 如果人类能够控制地球飞出太阳系去探索宇宙，地球飞行器能飞多久？能飞离太阳多远？ 
以地球作为一架飞行器，采用在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，其飞行动力学

模型参见文献[1] [28] [38]，地球从现在的太阳系中运行轨道出发朝向太阳系之外的银河系飞行，地球可

以在宇宙中飞行多久多远？以下是飞行仿真： 
现假设地球飞行器的特性如下：推进系统比冲为 300 秒(即假设地球上的全部物质均可作为燃料，这

些燃料可以达到现代火箭发动机推进性能，但与质能公式的原理无关)，最大推力 24
Max 5.85648 10 NT = × ，

即 MaxT 是地球现有重量 0gEm 的 10%， 24
0 5.976 10 kgEm × ，地球现有质量的 50%可以是地球飞行器发动机

的燃料。为了让被推进系统喷出的燃料摆脱地球引力而被太阳吸引，被喷射出的燃料相对地球达到一定

的速度；人类可以控制(即停止)地球的自转运动，推进系统喷管能安装在地球赤道上，推力方向从地面指

向地心，在 J2000 坐标系中推力沿地球通常运行轨道切线方向；一些地球逃脱太阳引力的最佳飞行仿真

结果如下(图 7~图 11)，可以看到，比冲为 300 秒地球耗掉了一半地球总质量，但地球还是饶太阳在原来

的飞行轨道附近飞行。因此，再作假设：假设人类航天飞行器推进系统比冲为 3000 秒(这是火箭发动机

推进性能的 10 倍，但与质能公式的原理无关)，地球现有质量的 31.7%可以是地球飞行器发动机的燃料，

其它与上一假设相同，最佳飞行仿真结果如图 7~图 11。另外假设地球安全机动飞行，不要考虑地球(吸
引)太阳系中其它(25 万颗)星与其相碰撞[1] [44]，等等。 

即使推进系统比冲为 3000 秒，地球耗尽全部燃料相当于地球现在质量的 31.7%，还是不能飞出太阳

系，两种推进性能条件下，机动飞行 20 年时间的飞行仿真结果详细地描述如图 7~11 所示，图 7 是 20 年

内地球一般的飞行轨道与地球的两种机动飞行轨迹，图 8 是 20 年内 8 大行星通常的飞行轨道(包括地球

一般的飞行轨道)与地球两种机动飞行轨迹的比较，图 9、图 10 与图 11 分别描述在 20 年内在 J2000 坐标

系中地球机动飞行时的飞行速度~飞行时间，控制力~飞行时间，地球质量~飞行时间。比冲为 3000 秒地

球上的发动机只工作了 0.111 天，就耗掉了地球质量的 31.7%(即 241.8863 10 kg× )；比冲为 300 秒地球上的

发动机只工作了 0. 017 天，就耗掉了地球质量的 50%(即 242.9754 10 kg× )。 
这充分说明利用人类现代航天高技术(即作用力产生加速运动飞行原理)，人造航天器(即使是地球作

为航天器)无法携带人类飞出太阳系作长期(如几十年或数百年)的太空探索。 
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Figure 7. The usual and maneuvering trajectories of the Earth within 20 years 
图 7. 20 年内地球一般的飞行轨道与地球机动飞行的飞行轨迹 
 

 
Figure 8. The usual trajectories of the 8 planets and the maneuvering trajectories of the Earth within 20 years 
图 8. 20 年内 8 大行星通常的飞行轨道与地球机动飞行的飞行轨迹 
 

(7) 小结 
人类航天航空的原理技术现状是： 
1) 人类为开发航天航空技术付出了很大的代价，飞行器的研制已经成熟了，各种飞行器分别具有服

务于人类的许多功能特性，现代人类很先进的航天航空飞行器可以在大气层中自由飞行，还可以携带人

到地球附近的大气层外、月球等位置空间飞行，在太阳系中进行深空探索，等等，已经取得让人类自豪

的航天航空成果，并且人类采用航天航空技术时刻保护自己，航天航空技术还发展了人类自己的许多其

它领域，等等。 
然而，现代航天航空高技术唯一的核心关键只是在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，

各种各样的飞行器研制开发全都是基于原始人的在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”上

有形式上的变化，根本飞行原理只是发生了量的改进，并没有本质上(或概念上)的改变与发展，即一直没

有超出在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，该航天航空推进原理本质还是原始时期人 
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Figure 9. The velocity - flight time within 20 years in J2000 coordinate system 
图 9. 20 年内在 J2000 坐标系中地球机动飞行时的飞行速度~飞行时间 

 

 
Figure 10. The control thrust - flight time within 20 years in J2000 coordinate 
system 
图 10. 20 年内在 J2000 坐标系中地球机动飞行时的控制力~飞行时间 

 

类祖先的水平，即人类现代航天航空高技术的唯一核心关键原理，本质上还停留在原始时期人类祖先给

物质体作加速运动的水平上。 
2) 如果未来人类航天运载器仍然是基于在 4 维空间中的“作用力产生加速运动原理”，即使是人类 
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Figure 11. The Earth mass - flight time within 20 years 
图 11. 20 年内地球机动飞行时的质量~飞行时间 

 
能够控制地球(采用航天火箭发动机原理，但与质能公式原理无关)飞行出太阳系去探索宇宙，地球飞行器

飞不了多久，飞离太阳没多远， 地球全部物质作为发动机燃料，也会全部消耗光。由此可以看到，人类

现代航天航空核心关键技术难以携带一群人(即一个探索人员组)突破光速飞行的一关，人类无法为探索全

宇宙提供必要的交通工具。 
3) 人类航天航空飞行器的各个子系统以及总体系统不断具有很强的功能，如具有很强的、日益增强

的攻防对抗能力等，这为人类自身的生存与发展、保护自己等提供了强有力的工具与武器。 
因此可见：UFO 可能不是外星智慧生物采用在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”而

制造的航天飞行器，而可能是其它概念的飞行器。那地球之外的 UFO 采用了什么基本飞行原理？有待我

们对 UFO 的可能真相进行分析与猜测。 

3. UFO 的可能真相分析与猜测 

3.1 对 UFO 飞行功能的分析：现代人类航天航空科技根本原理与特性很难理解 UFO 

UFO 可能不是来自地球上 3-D 几何空间内的飞行器，是来自地球上 3-D 几何空间之外，甚至是来自

太阳系之外。如果是来自地球之外，为保证 UFO 在全宇宙的多维空间中安全、自由、可靠、廉价、随意

平凡地飞行，若基于人类现代先进航天航空等高技术眼光角度看，UFO 需要具备以下功能： 
(1) 可能接近光速或高于光速，能较短时间完成在恒星际的宇宙多维空间中的飞行，并高精度地达到

宇宙多维空间中的任意一位置； 
(2) 足够的推进、飞行器上的能源供给等系统功能； 
(3) 全宇宙多维空间中的高精度、实时在线的导航与通信功能，具有高精度多维轨迹控制功能； 
(4) 对于载有外星智慧生命的飞碟 UFO，必须具备足够的各种(长期生活、工作等)物资供给能力、各

种物资循环(垃圾)再生功能，即 UFO 上的许多系统，存在在总体控制下的自我再生、循环繁殖能力； 
(5) UFO 必须具备足够的自身维护、自身防护、隐身等特性功能； 
(6) 对于载有外星智慧生命的飞碟 UFO，还要有其它功能使外星人在 UFO 的家中可以长期(很多年)

在变幻莫测的、任意未知的、随机干扰的环境中安稳舒适工作与生活的功能，等等。 
(7) 对于无外星智慧生命的智能型飞碟 UFO，可以省去上述(4)和(6)两项。 
但实际上，UFO 飞行机理与人类航天航空飞行器基本原理是不同概念与不同功能的，即无法用人类

航天航空飞行器基本原理去解释 UFO 飞行机理。如果认为人类航天航空飞行器基本原理发展的现状与

UFO 飞行机理相等同或相类似，即可以基于人类航天航空飞行器基本原理发展的现状来分析理解 UFO
飞行机理与性能，那么，人类航天航空的飞行原理技术可以与 UFO 的飞行进行对抗。UFO 未经人类邀
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请就随意进入我们人类生存的家园，并进行一些未知的活动等，人类的各个国家都会时时刻刻提高警惕，

以防任何非本国的飞行器入侵自己的领空、领地与领海等。如果 UFO 飞行性能与人类现代航天航空飞行

器性能相当，“入侵某国”的 UFO 一定会被该国击落[14] [16]-[19] [21]-[27]；但 UFO 并没有被人类击落

的确切报道，这说明 UFO 的飞行原理与性能远优越于、并超出了现代人类对航天航空原理与性能的想象

力。 
从以上“人类航天航空原理与技术特征的现状”中可以看到，人类的许多主要国家在地球表面与大

气层外拥有自己的地基、天基(卫星)的雷达监测系统[14] [16]-[19]，有能力观测到大气层附近的飞行器(如
各种导弹，飞机、航天运载器等)，从人类观测到的 UFO 的大小尺寸看，人类有能力观测到 UFO；但至

今人类还没有发现 UFO 从大气层外飞行进入大气层内的飞行过程，也未发现 UFO 从大气层内飞行出大

气层外的飞行过程，因此可见，UFO 到达地球表面(人们可以观测到的空域)，有两种可能：① 从人类居

住的 3-D 几何空间外突然直接到达人类可以观测到的地球表面某空域。② 如果从大气层外飞行进入大气

层内，又从大气层内飞行离开大气层，UFO 的隐身功能远远高于人类现在的雷达等观测器功能，UFO 想

现身则人类可以看见 UFO，UFO 想隐身则人类无法看见 UFO；同时，UFO 热防护系统与机动飞行制导

控制能力很理想，远高于人类现代航天高技术[30]-[32]。 
因此，UFO 的飞行原理及功能特性与人类航天航空的概念与原理(如文献[12]-[44])是不相同的，现代

人类航天航空的科技根本原理与特性无法理解 UFO，UFO 的飞行是另一个概念的飞行原理。 

3.2. UFO 可能的工作原理与技术猜测 

3.2.1. UFO 可能的工作原理猜测之一 
由文献[1]-[4]可知，宇宙是个多维空间，并且全部宇宙内外的物质体生存的目标都可能永远在为自己

占有及掌控最大的多维空间，UFO 的操纵者可能已经占有及掌控宇宙中的多维空间(包括人类生存的 3-
维几何空间)。UFO 可能的工作原理与技术是采用多维空间的转变完成“飞行”，其“飞行”程序是：首

先从人类生存的三维宇宙几何空间中的某一位置出发转变到宇宙中的另一个多维空间中的某一点，再从

该多维空间中的某一点转变到人类生存的三维宇宙几何空间中所需要到达的位置，该“飞行”过程如图

12 所示，在人类生存的 3 维宇宙几何空间中，其“飞行”速度可能接近光速或高于光速，能较短时间完

成在恒星际的宇宙多维空间中的飞行。这里指出，不必非用光速来限制 UFO 的“飞行”速度，这就像是

100 年前可以用声音在大气层内通过空气的传播速度[声速(在海平面处 340 m/s 随大气高度变化，离海平

面 80 km 处 280 m/s)]来限制我们语音交流的速度，且在大气层外说话语音是无法传播的，然而，现在不

能用声速来限制我们语音传播的速度，且在大气层外说话语音是可以传播的，因为我们可以用另一个概

念(无线电原理)技术传播我们的声音，即现在(通过无线电传播的)声速比(通过空气传播的)声速提升了

106(一百万)倍左右；如果再更换一个概念–原理来传播我们的声音，(通过现在未知概念传播的)声速又

可能比(通过无线电传播的)声速提升？万倍；如果再更换一个概念–原理来传播……，声速又可能

比……；……(每一次更换概念，都是历史性的、惊人的、重大的、突破性科技新进展带来的)。由此说明：

UFO“飞行”可能不服从人类现在采用的牛顿定律与爱因斯坦的相对论，而可能遵从并利用另外的物理

概念与机理等，就像是声音间接传播速度可以不服从大气层内外的声速理论，而是遵从无线电原理并采

用相应通信技术，并且可能可以遵从很多次更换后的概念–原理。 
该空间转变的“飞行运动”概念–原理的猜测形象解释如下：实际上在人类生存的三维宇宙空间中充

满了物质[1]-[4]，该三维宇宙空间就像透明的胶体，各种物质体在该透明胶体中运动，均受到其它很多种

类的物质的相互作用影响，受到多种很大的限制约束，一定的科学技术可以让一物质体瞬间离开该似充

满透明胶体的 3 维空间而进入到另一个多维宇宙空间中，然后物质体再从该多维宇宙空间中瞬间重新进
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入到人类现在生存的透明胶体似的宇宙三维空间中的任意一点。 
透明胶体似的宇宙三维空间中物质体运动受阻的解释：1 千年前，虽然那时大家都知道风吹草动、

一路顺风、乘风破浪、无风不起浪、雄鹰展翅飞哪怕风雨吹、……，但人类还没有意识到在地球大气层

内运动体的运动会受到空气阻力，如没有意识到鸟类、蚊子、苍蝇等的飞行受到了不小的空气阻力，更

没有意识到自己的一举一动都受到空气阻力，根本没有意识到未来的人造飞机会受到很大的空气阻力，

等等。 
自人类祖先诞生至今，人类一直感觉到两点间的距离与运动速度的概念，对于飞行器，这种飞行航

程、飞行速度的概念是人类在自己的生存空间中存在的物理量，但在不同概念的多维空间中转换时形成

的“飞行”效果，不能用飞行速度、飞行航程的概念来度量描述与理解。这就像是以下一个类似的例子：

在 100 多年前(如在 1900 年)，假想要把一万本书从美国的一个山庄运送到地球另一边的中国一个山庄，

可采用当时最先进的交通工具车辆与船只，需要经过艰辛的陆运–海运–陆运，如果天气、路况等万事

如意，则几十天后可以到达中国；否则，需要更长的时间才能到达目的地。而现在，把这一万本书的电

子版，只需要几秒钟的时间，就可以从美国的一个偏僻的村庄到达中国一个交通不便的村落；比采用现

在的陆运-海运-陆运、飞机、火箭、航天飞机或空天飞机的运输速度快的多、平安且廉价的多。针对这个

运输系统，这时概念上已经完全变了，请不要采用在地球表面交通运输的速度与里程的概念来描述该电

子传输系统，而需要采用无线电通信系统的原理技术来描述。 

3.2.2. UFO 可能的工作原理猜测之二 
在宇宙的多维空间中，充满了不同级别、不同种类的物质，为自己战控最大的多维空间，这些各层

次级别的各类物质组合体均在 NS 维运动。但是 UFO 的操纵者可能在其已经掌控了的很广大的宇宙多维

空间(包括人类生存的 3 维几何空间)中，可以很自由地应用充满在该多维空间中的物质，其“飞行”运动

不受已知物质作用力的影响，即：UFO 在宇宙空间中多维运动过程中，可以回避已知的各种作用力的影

响，也回避各种惯性力的影响。这意味着，在宇宙多维空间(包括人类生存的 3 维几何空间)中，其“飞行”

速度可能接近光速或高于光速，能较短时间完成在恒星际的宇宙多维空间中的飞行。不必非用光速来限

制 UFO 的“飞行”速度，UFO“飞行”也可能不服从牛顿定律与爱因斯坦的相对论，而可能遵从并利用

人类还没有发现的物理概念与机理等。 
值得指出，本来就是宇宙空间中多维中充满了不同级别、不同种类的物质，在 UFO 的多维“极速”

运动过程中，可能不存在 UFO 在 3 维几何空间中与其它物质体相互碰撞的概念。关于物质体相互碰撞

的概念是人类在自身生存的 3-维几何空间中形成，但该相互碰撞的概念在 UFO 的操纵者所战控了的宇宙

多维空间中，UFO 运动时可能是不存在相互碰撞的。 

3.3. UFO 可能的运动原理与人类航天原理的启示 

值得指出，现代人类观察到的 UFO 现象信息，或本文等对 UFO 根本原理的猜测，会自相矛盾，不

完善且不能够自圆其说，会与人类现代科技相矛盾，甚至是不正确的，无法用历史与现代科技实践检验

与验证，等等。可以这样做一个类比：现代人观察到 UFO 与对 UFO 的猜测，就像是古代中国人幻想孙

悟空一个跟斗飞翔十万八千里、“嫦娥奔月”、千里眼与顺风耳等神话一样，因为古代人类在陆地表面

运动，尽管运动时间长，但速度慢，一次运动路程很微小，所以，请古代当时跑步很快的人们，不要否

认(当时的)后来人类航天运载飞船可以从地球飞到月球，真正实现了“嫦娥奔月”[其中，千里眼与顺风

耳(即无线电图像与语音通讯)等是登月的配套工程技术]的梦想；同样，也请现代的人类不要否认后来的

人类航天飞船可以从地球出发较短时间高精度地到达恒星际的任何一点(远离地球之外)，无“只有力才产

生加速运动”的概念，请不要否认后来的人类科技可以与现代人类发现的 UFO 概念–原理–技术相媲美。 
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Figure 12. The possible principle of UFO flight: transition flight among 
some astrospaces with different concepts 
图 12. UFO 可能的飞行原理：在不同概念的多维空间中转换飞行 

 

现代人类发现的 UFO 概念–原理–技术现象信息为人类航天航空科技提供了原始教材。就像是人类

看见小鸟飞行学会了航空一样，看到天上的星星就想飞向太空一样。人类祖先与人类一直生存在地球表

面的土地、水与空气(3 维几何空间)之中，人类发现：物质体在泥土中运动时所受阻力巨大，在水中运动

时所受阻力很大，而在空气中运动时所受阻力明显减小(但实际上高速飞行器所受空气阻力很大，并有跨

音速飞行的一关)，在大气层外“真空”中运动时所受阻力“明显为零”，但实际上在“真空”中接近光

速运动时所受“阻力”仍然是巨大的。请问：我们在哪里运动，所受阻力真正为零？并且可能不需要突

破光速飞行的一关，该问题的答案可能就在 UFO 的“飞行”概念–原理–技术，这是人类为走向太空而

研制交通工具的原始教材与样品。 
人类尚未认识的宇宙物质及其运行现象，是无穷无尽的。等到人类科技发展到可以研制出 UFO 功能

的航天飞行器时，就可能会惊讶地发现人类及其航天航空飞行器在其生存的 3 维几何空间中，其实原来

受到了很多种类力的作用(至今我们只知道其中的一些力的概念)。现在，UFO 已经给我们人类的科学探

索研究作出了提示…… 

4. 结论 

首先，本文系统简要总结了航天航空科学技术研究发展的根本原理，认为人类现代航天航空推进核

心关键原理本质还停留在原始时期人类祖先让物质体受力后而加速运动的机理水平上。因为：现代人类

航天航空的核心关键科学技术的根本原理是在 4 维空间(时间与 3 维几何空间)中的“作用力产生加速运动

的推进原理”，人类航天航空只局限于该 4 维空间中。虽然人类已经发展了许多种类的航天航空推进系
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统，并且相应的许多种类的航天航空飞行器的研制已经成熟了，这些不同种类的航天航空飞行器具备许

多种类的功能与飞行特性，经常在大气层内外飞行而分别服务于人类的许多不同领域，并且保护着人类

自己；然而，现代航天航空高技术唯一的核心关键技术只是在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推

进原理”，各种各样的飞行器研制开发都没有对推进原理发生根本的改变，而只是在推进原理上发生了

一些形式上的、量的变化，即一直没有离开在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，人类

至今还没有假想出“一架飞行器能接近光速并自由高精度飞行” 的科学幻想。 
如果人类未来航天高技术核心仍然还只采用这种在 4 维空间中的“作用力产生加速运动的推进原理”，

那么人类无法探索全宇宙。如果未来航天高技术核心仍然还只是在 4 维空间中的“作用力产生加速运动

的推进原理”，以地球作为一架航天飞行器的仿真结果表明：由此推进原理产生的地球航天飞行器即使

耗掉了相当于地球总重量百分之三十的燃料，地球飞行器还是无法携带人类飞出太阳系而作长期的全宇

宙探索。  
在分析了 UFO 的飞行功能并猜测了 UFO 可能的“飞行”原理之后，可以认识到现代人类航天航空

的科技根本原理与特性很难理解 UFO，UFO 可能不是外星生物采用在 4 维空间中的“作用力产生加速运

动的推进原理”而制造的航天飞行器，可能是其它概念的飞行器。即： 
(1) UFO 飞行机理与人类航天航空飞行器基本原理是不同概念与不同功能的，可能无法用人类航天航

空飞行器基本原理去解释 UFO 飞行机理。 
(2) UFO“飞行”原理的两个可能猜测，① 原理猜测一：UFO 的操纵者可能已经掌控了宇宙多维空

间，UFO 的“飞行”原理是采用多维空间的转变，其“飞行”程序是：先从人类生存的三维宇宙空间中

的某一位置出发转变到宇宙中的另一个多维空间中的某一点，再从该多维空间中的某一点转变到人类生

存的三维宇宙空间中所需要到达的位置；② 原理猜测二：UFO 在宇宙空间中多维运动过程中，可能回

避已知的各种作用力的影响，可能不存在 UFO 在 3 维几何空间中与其它物质体相互碰撞的概念。UFO“飞

行”速度可能接近光速或高于光速，能较短时间完成在恒星际的宇宙多维空间中的飞行，可能无“只有

力才产生加速运动”的概念。这两个 UFO “飞行”原理的可能猜测，UFO 可能不服从牛顿定律与爱因

斯坦的相对论，而可能遵从并利用人类至今还没有发现的自然物理概念与机理等。 
人类所观测到的 UFO“飞行”现象信息，为人类航天航空飞行原理提供了原始教材与样品。希望我

们人类学习 UFO“飞行”原理，并期望人类的航天航空飞行器能够优越于地球之外的智慧者的交通工具

UFO。向地球之外的 UFO 学习，将带来人类科学技术前所未有的飞跃，特别是在通向地球之外的交通工

具上。 
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